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Hesi completi di funzionamento sensori {(tolleranza 2%}

Tenperatura
Pressione
Unidita”
Radiaz.=ol,
Precipitaz.
Yel,.raffica
VYel.scalare
Vel .vettor,
Direzione

0 4 4 #
+ , + - , + +
+- +, |/ , - 00 (¢
3 8 3 3 3 3
2 33 8 8
1 ? ? ? ? ? ?
- ? ? ? ? ? ?
3 3 3 3 3
? ? ? ? ? ? ?
? ? ? ? ? ? ?
8 - 8 - 8 8 8
+3 * *
3 2 3 * 2 * 2 2 2
" +3 3 : : * 3 * 3 3 3
+3 : 8 8 * *
) & ) 5
& M ) 5 ) 4

Tenperatura
Radiaz.sol.
Precipitaz.
Vel.vettor,

Direzione

1993 1996 1999 2882 2883 28885 2811 2814
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